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GRLWEAP Andlisis de Ecuacidon de Onda

Sofware de simulacion de hincado de pilotes

Probado. Confiable. Flexible.

GRLWEAP simula el hincado de pilotes con
precision y es el software por eleccion para los
profesionales lideres de la industria de pilotaje
alrededor del mundo.

e Calcula laresistencia al hincado y los
esfuerzos dindmicos en el pilote, y estima
la capacidad basado en el conteo de
golpes observado en campo, para un
sistema de martillo y pilote especifico

* Ayuda a seleccionar un martillo
apropiado y un sistema de hinca
para una obra con pilotaje, suelo y
requerimientos de capacidad conocidos

e Determinasi el pilote serd sobre
esforzado a cierta penetracion, o si es
probable que el rechazo ocurra antes
de que la profundidad de penetracion
deseada sea alcanzada (andlisis de
hincabilidad)

e Estima el tiempo total de la hinca

El Andlisis por Ecuacion de Onda de Hinca

de Pilotes de GRL - simula el movimiento y las
fuerzas en un pilote de cimentacion cuando es
hincado ya sea por un martillo de impacto o
vibratorio.

(Reemplaza el conteo de golpes por velocidad
de penetracion de martillos vibratorios). Su
base de datos, continuamente actualizada, y
accesible a través de internet, se caracteriza
por tener encima de 800 modelos de martillos
y un banco de datos extensivo de sistemas de
hincado.

A partir del desarollo temprano del programa
GRLWEAP en la década de los setenta, los
autores han ido mejorando su funcionamiento,
empatando resultados GRLWEAP con datos
medidos a partir del Analizador de Hincado de
Pilotes (PDA)
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Caracteristicas nuevas:

Opciones de andlisis geotécnicos
estaticos: método SLT, o método CPT
basado en los requerimientos por parte
del American Petroleum Institute (API)

Andilisis de esfuerzos

Entrada de drea de punta variable
debido a la consideracion de tapones en
las capas de suelo seleccionadas

Entrada de datos simplificada para el
andlisis de pilotes inclinados

Entrada de datos mds flexible para el
Andlisis de Hincabilidad

Interfaz mds amigable con los programas
de hojas de cdlculo




Caracteristicas Exclusivas para la Version
Maritimo:

e La funcion “Pipe Pile Builder” simplifica la

enfrada de datos de secciones complejas de

pilotes de tubo y sus complementos

e Localizacion alterna del martillo puede ser
modelada (en el tope, en el fondo o en
medio del pilote)

e Andlisis de flexion estdtica para la hinca de
pilotes inclinados

e Tablas de salida de datos del Andlisis de
Fatiga muestra los rangos de esfuerzo y la
tabla de valores extremos con un niUmero de
ocurrencias para los estudios de dano por
fatiga

e Opcidn para considerar el peso del tapdn de
suelo

* Dos opciones de fatiga del suelo para
calcular resistencia del suelo a la hinca

Graficas de Salida del GRLWEAP

El Grafico de Capacidad de Carga (Bearing
Graph) muestra la relacion de capacidades,
esfuerzos de hinca de pilotes y altura de caida
versus conteo de golpes. Puede ser usado para
estimar la capacidad portante de un pilote
dado el conteo de golpes observado, el conteo
de golpes requerido por una capacidad en
especifico, o la capacidad maxima que el
sistema de martillo-pilote-suelo puede lograr

El Grdfico de Hincabilidad (Driveability

Graph) muestra la capacidad, conteo de
golpes, y esfuerzos dindmicos extremos versus
profundidad. Permite la consideraciéon de
tramos adicionales, cambios de eficiencia del
martillo, deterioracidon de amortiguamiento,
degradacion de la resistencia del suelo, y
cambios en la resistencia del suelo a causa

de infterrupciones durante la hinca. El resumen
numeérico también incluye la estimaciéon de
tiempo total de hinca basado en el nUmero de
golpes calculado y en lel conteo de golpes del
martillo por minuto (BPM).
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El Grafico del Inspector (Inspector’s Chart)
compara la altura de caida (o energia del
martillo) contra el conteo de golpes para un solo
valor de capacidad. El Grafico del Inspector es
usado para martillos de diésel e hidrdulicos de
combustion externa (ECH) para determinar, para
una capacidad de carga dada, el nUmero de
golpes requerido contra la energia variable del
martillo.

'y [ bl

El Grdfico de Hincabilidad contra Tiempo muestra
cualquier cantidad calculada como una funciéon
del tiempo para comparar con mediciones o
ilustraciéon de la propagacion de la onda de
esfuerzo.

Caracteristicas de Proceso
Compvutacional:

Modelo tipo Smith de masa concentrada de
martillo (“lumped mass”) y pilote con andlisis
tipo Newmark de prediccidon y correccion

e Andlisis realistico no-lineal de tension y
deformacion de pilotes con juntas, empalmes,
desuniones, amortiguadores, u otras
discontinuidades

* Modelo bdsico de suelo tipo Smith con varias
extensiones para investigacion

e Andlisis termodindmico e intuitivo para el
cdlculo de la altura del pistdn en martillos de
diésel

e Andlisis de material multiple para pilotes
compuestos

Andlisis de doble pilote para pilotes instalados
con mandril

Pile Dynamics, Inc. (PDI) es el lider mundial en desarrollo, fabricacion y suministro de productos y
sistemas innovadores de Garantia de calidad/ Control de calidad para la industria de las cimentaciones
profundas. La compania tiene sede en Cleveland, Ohio, EE. UU. con oficinas y representantes en todo
el mundo. Para obtener informacién adicional, visitenos en www.pile.com o comuniquese a través de
info@pile.com hoy mismo.
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